• 



PCT 

ANTRAG 



Der Unterzeichnete beantragt, dafl die vorliegende 
Internationale Anmeldung nach dem Vertrag uber die 
intemationale Zusammenarbeit auf dem Gebiet des 
Patentwesens behandelt wird 



_ 8JUL2004 

- Vom Anmeldeamt auszufullen 



Internationales Aktenzeichen 



Internationales Anmeldedatum 



Name des Anmeldearpts und "PCT International Application" 



Aktenzeichen des Anmelders oder Anwalts (falls gewunscht) 
(max. 12 Zeichen) M/ITP-01 3-PC 



FeldNrI BEZEICHNTJNG OER ERFINDUNG 

Hilfemittel zur Implantation einer Huftgelenkendoprothese, sowie Verfahren fur Handhabung desselben 



Feld Nr. II ANMELDER 



| | Diese Person ist gleichzeitig Erfinder 



MflTne und Anschrift (FamUtenname. Vorname: beijurisaschen Personal vollstdndige amOiche 
Name una Anscnrut^o^u^^ Posdeiaa hl und der Name des Stan* anzugeben. Der in 
» * ei te£^Xwo** Stoat ist der Stoat da Sitzes oder Wohnsitzes des 

Intraplant AG 
Gewerbestrasse 1 1 
CH-6330 Cham 
SCHWEIZ 



Telefonnr.: 



Telefaxnr.: 



Fernschreibnr.: 



Registrierungsnr. des Anmelders beim Amc 



Staatsangehorigkeit (Stoat): 

CH 



I Sitz oder Wohnsitz (Stoat): 

CH 



Diese Person ist Anmelder I I alle Bestim- 
fQr folgende Staaten: L_! 



mungsstaatea LllJ der Vereinigten 



..mit Ausnahme I | nur die Vereinigten 
von Amerika 1 I 



w _ 0 . T~i die im Zusatzfeld 

Staaten von Amerika I I a ngegebenen Staaten 



Feld Nr. HI WEITERE ANMELDER UND/ODER (WEITERE) ERFINDER 



MamP imd Anschrift tFamilienname, Vorname: bei juristtschen Personen vollstdndige amdlche 
Name und An ™j L ^S Postleitzahl und der Name des Stoats anzugeben. Der in 
dSZ^TZ' * te£w ^*&>™ I Stoat ist der Stoat des Sitzes oder fohnsitzes des 
l^^so^ernX^^ Itaar des Sitzes oder Wohnsitzes ongegeben ist.) 

GRAF, R. 

Hager Siedlung 7 
A-8852 Murau 
AUSTRIA 



Staatsangehorigkeit (Stoat): 

AT 



Diese Person ist: 

| | nurAnmelder 

|y j Anmelder und Erfinder 

□ nur Erfinder (Wird dieses Kastchen 
angekreuzt, so sind die nachstehenden 
Angaben nicht ndtig.) 



Registrierungsnr. des Anmelders beim Amu 



Sitz oder Wohnsitz (Stoat): 

AT 



Diese Person ist Anmelder I I alle Bestim- I 1 alle Bestimmun; 
- - - I I mungsstaaten 1 1 



for folgende Staaten: 0 _ 

fX| Weitere Anmelder und /oder (weitere) Erfinder sind auf einem Fortsetzungsblatt angegeben. 

Feld Nr. IV ANWALT ODER GEMEINSAMER VERTRETER; ODER ZUSTELLANSCHRIFT 



der Vereinigten Staaten von Amenka 



rrut Ausnahme nur die Vereinigten 



□ die im Zusatzfeld 
angegebenen Staaten 



xi,™ . .—j AnCC hHft- (Fomilienname. Vorname: bei juristlschen Personen vollstdndige antiliche 
Name und Anschnlt. g™™^ ' Bei der Ansch fijl sind die Postleitzahl und der Name des 
Stoats anzugeben.) 

Popp Eugen 

Meissner. Bolte & Partner 
Postfach 86 06 24 
81633 Munchen 
DEUTSCHLAND 



Telefonnr.: 

(0 89) 21 21 86 0 



Telefaxnr.: 

(0 89) 21 21 86 70 



Fernschreibnr.: 

Registrierungsnr. des Anwalts beim Ami: 



F^=^r^^ dessen im 

I | obigen F eld eine spezielle Zustellanschrift angegeben ist : . 

Formb.att PCT/RO/101 (Blatt 1) (Marz 200 .; Nachdrack Juli 2002) Siehe Anmerkungen zu diesem Antragsformular 



BEST AVAILABLE nnpv 



Blatt Nr. 



Fortsetzung von Feld Nr. Ill WEITERE ANMELDER UND/ODER (WEITERE) ERF1NDER 

Wird keines der folgenden Felder benutzt, so sollte dieses Blatt dem Antrag nicht beigefugt werderu 



Name und Anschrift: (Famllienname. Vorname: bei juristischen Personal vollstdndige amtliche 
Be^hmmg. Bei der Anschrift sind die Postleitzahl und der Name des Stoats anzugebe* Der to 
dfeslmFeld in der Anschrifl angegebene Stoat ist der Stoat des Sitzes oder Wohnsitzes des 
Anmelders. so/em nachstehend kein Stoat des Sitzes oder Wohnsitzes angegeben isL) 

IMHOF Martin 
Schongrund 14 
CH-6343 Rotkreuz 
SCHWEIZ 



Diese Person ist: 
[™] nur Anmelder 

|X| Anmelder und Erfinder 

nnur Erfinder (Wird dieses Kastchen 
angekreuzt t so sind die nachstehenden 
Angaben nicht ndtig.) 



Registrierungsnr. des Anmelders beim Amt 



Staatsangehorigkeit (Stoat): 

CH 



Sitz oder Wohnsitz (Stoat): 

CH 



Diese Person ist Anmelder 
fur folgende Staaten: 



□ alle Bestim- I I alle Bestirnmimgsstaaten mil Ausnahme I \S I 
mungsstaaten * 1 der Vereinigten Staaten von Amerika izZJ 



nur die Vereinigten |~ "1 die im Zusatzfeld 



Staaten von Amerika 



angegebenen Staaten 



Name und Anschrift: (Familiennome. Vorname: bei juristischen Personen vollstdndige amtliche 
Bezetehnung. Bei der Anschrift sind die Postleitzahl und der Nome ^Stootsonzugeben.D^to 
J^emKk in der Anschrift angegebene Stoat ist der Stoat des Sitzes oder Wohnsitzes des 
Anmelders. so/em nachstehend kein Stoat des Sitzes oder Wohnsitzes angegeben ist) 

BRACK Ren6 
Rohrliberg 46 
CH-6330 Cham 
SCHWEIZ 



Diese Person ist 
| | nur Anmelder 

|X1 Anmelder und Erfinder 

I — I nur Erfinder (Wird dieses Kastchen 
\ J angekreuzt. so sind die nachstehenden 
Angaben nicht ndtig.) 



Registrierungsnr. des Anmelders beim Amt: 



Staatsangehorigkeit (Stoat): 

CH 



Sitz Oder Wohnsitz (Stoat): 

CH 



Diese Person ist Anmelder 
fur folgende Staaten: 



□ alle Bestinv 
mungsstaaten 



Name und Anschrift (Familiennome. Vorname: bei Juristischen Personen vollstdndige amaiche 
Bezlichnung. Bei der Anschrift sind die Postleitzahl und der Name desStaalsjuizugeben. Der to 
dSsem Feld in der Anschrift angegebene Stoat ist der Stoat des Sitzes oder tfohnsttzes des 
Anmelders. sofem nachstehend kein Stoat des Sitzes oder Wohnsitzes angegeben ist.) 



Diese Person ist: 
[ | nur Anmelder 

[" | Anmelder und Erfinder 

□ nur Erfinder (Wird dieses Kastchen 
angekreuzt, so sind die nachstehenden 
Angaben nicht ndtig.) 



Registrierungsnr. des Anmelders beim Amt 



Staatsangehorigkeit (Stoat): 



Sitz oder Wohnsitz (Stoat): 



Diese Person ist Anmelder 
fQr folgende Staaten: 



□ alle Bestim- 



mungsstaaten 



□ alle Bestimrrmngsstaaten mit Ausnahme 
der Vereinigten Staaten von Amerika 



Name und Anschrift: (Familiennome. Vorname: bet juristischen Personen ^ lhm ^ n am ^ n 
Bezeichnung Bei der Anschrift sind die Postleitzahl und der Name des Stoats anzugebeiu Der to 
dZem7eld to der Anschrift angegebene Stool ist der Stoat des Sitzes oder Wohnsitzes des 
Anmelders. sofem nachstehend kein Stoat des Sitzes oder Wohnsitzes angegeben 1st) 



Diese Person ist: 
|~] nur Anmelder 

J~] Anmelder und Erfinder 

□ nur Erfinder (Wird dieses Kastchen 
angekreuzt, so sind die nachstehenden 
Angaben nicht ndtig.) 



Registrierungsnr. des Anmelders beim Amt 



Staatsangehorigkeit (Stoat): 



Sitz oder Wohnsitz (Stoat): 



Diese Person ist Anmelder I I alle Bestim- | I alle Bestimmun; 
fur folgende Staaten: l_J mungsstaaten 1_J der Vereinigten 



mit Ausnahme | 1 nur die Vereinigten I | die im Zusalzfeld 

vS? Amerita I I Staaten von Amerika I 1 angegebenen Staaten 



| — | weitere Anmelder und/oder (weitere) Erfinder sind auf einem zusatzlichen Fortsetzungsblatt angegeben. 



Formblatt PCT/RO/101 (Fortsetzungsblatt) (Marz 2001; Nachdruck Juli 2002) 



Siehe Anmerkungen zu diesem Antragsformular 



Blatt Nr. 



FeldNr. V BESTIMMUNG VON STAATEN Bitte die entsprechenden Kastchen ankreuzen; wenigstens tin Kastchen mup angehexat werden. 



Die folgenden Bestimmungen nach Regel 4.9 Absatz a werden hiermit vorgenommen: 
Regionales Patent 

n AP ARIPO-Patent: GH Ghana, GM Gambia, KE Kenia. LS Lesotho, MW Malawi, MZ Mosambik, SD Sudan, 
SLSierraLeone,SZSwasiland,TZVereinigteRepublikTansania,UG Uganda, ZM Sambia,ZW Simbabwe und jeder witere 
Staat, der Vertragsstaat des Harare-Protokolls und des PCT ist (falls eine andere Schutzrechtsart Oder em sonstiges Verfahren 
gewunschiwird. bate auf der gepunkteten Linie angeben) 

□ EA Eurasisches Patent: AM Armenien, AZ Aserbaidschan, BY Belarus, KG Kirgisistan, ICZ Kasachstan MD Republik 
Moldau, RU Russische Federation, TJ Tadschikistan. TM Turkmenistan und jeder weitere Staat, der Vertragsstaat des 
Eurasischen Paten tubereinkommens und des PCT ist 

H EP Europaisches Patent: AT Osterreich, BE Belgien, BG Bulgarien, CH &LI Schweiz und Liechtenstein, CY Zypern, 
CZ Tschechische Republik, DE Deutschland, DKDanemark, EE Estland, ES Spanien, FI Ftnnland, FR Frankreich, 
GB Vereinigtes Konigreich, GR Griechenland, IE Irland, IT Italien, LU Luxemburg, MC Monaco, NL Niederlande, 
PT Portugal, SE Schweden. SK Slowakei, TR Turkei und jeder weitere Staat, der Vertragsstaat des Europaischen 
Patentubereinkommens und des PCT ist 
n OA OAPI-Patent: BF Burkina Faso, BJ Benin, CF Zentralafrikanische Republik, CG Kongo, CI Cote d'lvoire, CM Kamerun, 
GA Gabun GN Guinea, GQ Aquatorialguinea, GW Guinea-Bissau, ML Mali, MR Mauretanien, NE Niger. SN Senegal, 
TD Tschadl TG Togo und jeder weitere Staat, der Vertragsstaat der OAPI und des PCT ist (falls eine andere Schutzrechtsart 

Oder ein sonstiges Verfahren gewunscht wird. bitte auf der gepunkteten Linie angeben) 

Nationals Patent (falls eine andere Schutzrechtsart oder ein sonstiges Verfahren gewQnscht wird. bitte auf der gepunkteten Linie angeben): • 

□ AE Vereinigte Arabische Emirate . . . . □ GMGambia □ NZ Neuseeland 

□ AG Antigua und Barbuda □ HR Kroatien □ OMOman 

□ AL Albanien □ HU Ungarn □ PH Ph.hppmen 

□ AM Armenien Indonesien □ PL Polen . 

□ AT Osterreich □ IL Israel. □ ™ Portugal.... 

□ AU Australien □ IN ° R ° Ruman,en 

□ AZ A^aidschan □ IS Island □ ™ R^-he Foderanon 

□ BA Bosnien-Herzegovina □ JP Japan • 

□ BB Barbados □ KE Kenia □ SD Sudan 

□ BG Bulgarien □ KG Kirgisistan □ SE Schweden 

□ BR Brasilien □ KP Demokiatische Volksrepublik □ SG Singapur 

□ BY Belarus Korea □ SI Slowenien 

□ BZ Belize □ KR Republik Korea □ SK Slowakei 

□ CA Kanada □ KZ Kasachstan □ SL SierraLeone 

□ CH & LI Schweiz und Liechtenstein □ LC Saint Lucia □ TJ Tadschikistan 

□ CN China □ LK Sri Lanka □ TM Turkmenistan 

□ CO Kolumbien □ LR Liberia □ TN Tunesien 

□ CR Costa Rica □ LS Lesotho □ TR Turkei . 

□ cu Kuba □ LT Litauen □ TT Tnnidad und Tobago 

□ CZ Tschechische Republik □ LU Luxemburg • ' • • / / ' ' _ " '.'__*'".' 

□ DE Deutschland □ LV Uttland □ TZ Verem.gte Republik Tansan,a 

□ DK Danemark □ MA Marokko UVA Ukreme 

n nM nominica □ MD Republik Moldau □ UG Uganda 

LJ DM uominica r m VS Vereinigte Staaten von Amenka . . 

□ DZ Algerien 

□ EC Ecuador LJ MGMadagaskar ; 

□ EE Estland E MK Die ehemalige jugoslawische □ UZ Usbekistan 

□ ES Soanien Republik Mazedonien □ VN Vietnam 

a n SL::..: □ MNMo„ g o,ei □ ™ jgj*- 

□ GB Vereinigtes Konigreich □ MWMalawi □ ZA Sudafrika 

□ GD Grenada □ MX Mexiko H ZM Sambia 

□ GE GeTrgt OMZ Mosambik □ ZWSimbabwe 

□ GH Ghana □ NO Norwegen 

Kastchen fur die Bestimmung von Staaten. die dem PCT nach der Verofientlichung dieses Formblatts beigetreten sind. 

□ □ H 

□ □ D 



Erklarune bzel vorsoreUcher Bestimmungen: Zusatzlich zu den oben genannten Bestimmungen nimmt der 'Audd er nach 
£SeI 4 9 aSb "SK anderen nach dem PCT znlassigen Bestimmungen vor mit Ausnahme der m Zu * ttf ^^ m 
b2£££S*£ dieser Erk.arung ausgenommen sind. Der Anmelder erklart, ^ die* l^^SSSSSSSSSSi 
Vorbehalt einer Bestatigung stehen und jede zusatzliche BesUmmung, d.e vor Ablauf von 1 5 Monaten ab dem PnontaBdanam^ lien 
b«S wtSie, nSh Ablauf dieser Frist als vom Anmelder zuriickgenommen gilt. (Die Bestatigung (e,nschl,efthch der Gebuhren) 
mufi beim Anmeldeamt innerhalb der Frist von 15 Monaten eingehen.) 



Formblatt PCT/RO/101 (Blatt 2) (Mi 2002) Siehe Anmerkungen zu diesem Antragsformular 



Blatt Nr. 



Zusatzfeld 



Wird dieses Zusatzfeld nicht benutzt, so sollte dieses Blatt dem Antrag nicht beigejugt werden. 



L Wenn der Ptatz in einem Feld nicht fur atte Angaben 
ausreicht: In diesem Fall schreiben Sie "Fortsetzung von 
Feld Nr. ... " [Nummer des Feldes angeben] und much en die 
Angaben entsprechend der in dem Feld, in dem der Platz nicht 
ausreicht, vorgeschriebenen Art und Weise, insbesondere: 

(i) Wenn mehrals zwei Anmelder und/oder Erfmder vorhanden 
sind und kein "Fortsetzungsblatt" zur Verfugung steht: In 
diesem Fall schreiben Sie 'Fortsetzung von Feld Nr. IE" und 
machen fur jede weitere Person die in Feld Nr. Ill 
vorgeschriebenen Angaben. Der in diesem Feld in derAnschrifl 
angegebene Stoat ist der Stoat des Sitzes oder Wohnsitzes des 
Anmelders, sofem nachstehend kein Stoat des Sitzes oder 
Wohnsitzes angegeben ist 

fti) Wenn in Feld Nr. II oder HI die Angabe u die im Zusatzfeld 
angegebenen Stamen n angekreuzt ist: In diesem Fall schreiben 
Sie "Fortsetzung von Feld Nr. II". "Fortsetzung von 
Feld Nr. HI" bzw. "Fortsetzung von Feld Nr. H und Nr. HI" 
und geben den Namen des Anmelders oder die Namen der 
Anmelder an und neben jedem Namen den Stoat oder die 
Staaten (und/oder ggf ARIPO-, eurasisches, europdisches 
oder O API-Patent), fur die die bezeichnete Person Anmelder 
ist 

fiii) Wenn der in Feld Nr. U oder m genannte Erfmder oder 
Erfmder/Anmelder nicht fur alle Bestimmungsstaaten oder 
fur die Vereinigten Staaten von Amerika als Erfmder benannt 
ist: In diesem Fall schreiben Sie "Fortsetzungvon Feld Nr. H" 
"Fortsetzung von Feld Nr. HI" bzw. "Fortsetzung von 
Feld Nr. U und Nr. HI" und geben den Namen des Erfinders 
oder die Namen der Erfinder an und neben jedem Namen den 
Stoat oder die Staaten (und/oder ggf. ARIPO-, eurasisches, 
europdisches oder OAPI-Patent),fur die die bezeichnete Person 
Erfinder ist 

• (iv) Wenn zusdtzlich zu dem Anwalt oder den Anwdlten, die in 
Feld Nr. IV angegeben sind, weitere A nwalte bestellt sind: In 
diesem Fall schreiben Sie "Fortsetzung von Feld Nr. IV" und 
machen fur jeden weiteren Anwalt die entsprechenden, in 
Feld Nr. IV vorgeschriebenen Angaben. 

(v) Wenn in Feld Nr. V bei einem Stoat (oder bei OAPI) die 
Angabe u Zusatipatent n oder "Zusatzzertifikat, n oder wenn 
in Feld Nr. V bei den Vereinigten Staaten von Amerika die 
Angabe "Fortsetzung" oder "Teilfortsetzung" hinzugefugt 
wird: In diesem Fall schreiben Sie "Fortsetzung von 
Feld Nr. V" und geben den Namen des betreffenden Stoats 
(oder OAPI) an und nach dem Namen jedes solchen Stoats 
(oder OAPI) das Aktenzeichen des Hauptschutzrechts oder 
derHauptschutzrechtsanmeldungund das Datum derErteilung 
des Hauptschutzrechts oder der Einreichung der 
Hauptschutzrechtsanmeldung. 

(vi) Wenn in Feld Nr. VI die Prioritdt von mehrals funffruheren 
Anmeldungen beansprucht wird: In diesem Fall schreiben 
Sie "Fortsetzung von Feld Nr. VI" und machen fur jede 
weitere fruhere Anmeldung die entsprechenden, in Feld Nr. VI 
vorgeschriebenen Angaben. 

2. Wenn, im HinbUck auf die Erklarung bzgL vorsorglicher 
Bestimmungen in Feld Nr. V, der Anmelder Staaten von 
dieser Erklaru ng ausn ehmen mochte: In diesem Fall schreiben 
Sie "Bestimmung(en), dievon der Ertddrung bzgL vorsorglicher 
Bestimmungen ausgenommen ist(sind) "und geben den Namen 
oder den Zweibuchstaben-Code jedes so ausgeschlossenen 
Staates an. 



Fortsetzung von Feld IV: 

ANWALT ODER GEMEINSAMER VERTRETER 

Sajda Wolf E. 
Bohnenberger Johannes 
Kruspig Volkmar 
Rupprecht Kay 
Heinze Ekkehard 
Bolte Erich 
MOIier Friedrich 
Heiland Karsten 
Zech Stefan M. 
Vetter Ewald O. 

Meissner, Bolte & Partner 
Postfach 86 06 24 
81633 MQnchen 
DEUTSCHLAND 

Tel.: (0 89) 21 21 86 0 
Fax.: (0 89) 21 21 86 70 



Fonnblatt PCT/RO/101 (Zusatzblatt) (Marz 200 1; Nachdruck Juli 2002) 



Siehe Anmerkungen zu diesem Antragsformular 



BlattNr. 



Feld Nr. VI PRIORITATSANSPRUCH 



Die Prioritat der folgenden fruheren Anmeldung(en) wird hiermit in Anspruch genommen: 



Anmeldedatum 
der fniheren Anmeldung 
(Tag/Monal/Jahr) 


Aktenzeichen 
der fniheren Anmeldung 


1st die fruhere Anmeldung eine: 


nationale Anmeldung: 
Staat Oder Mitglied der WTO 


regional e Anmeldung:* 
regionales Amt 


Internationale Anmeldung: 
Anmeldeamt 


Zeile (1) 

. n 0f. Jan. 2002 
'^09.01.2002) 


DE102 00 690.3 


Deutschland 






Zeile (2) 










Zeile (3) 










Zeile (4) 










Zeile (5) 











^] Weiteie Prioritatsanspruche sind im Zusatzfeld angegeben. 



Das Anmeldeamt wird ersucht, eine beglaubigte Abschrift der oben bezeichneten fniheren Anmeldung(en) zu erstellen und dem 
SrnXalen^to^^rmiVteln P falls die fruhere Anmelduntfen) bei dem Amt eingereicht warden ist (sind), dasfOr cUe Z^ecke 
dieser internationalen Anmeldung Anmeldeamt ist): weitere siehe 

□ zSen° he D **** (1) ^ Z *** ® ^ ZcUC (3) ^ (4) ^ ZCUC ^ ZusarSeld 

* Pniu «>/. bei der fniheren Anmeldung: urn eine ARIPO-Anmeldung handelt, geben Sie mindestens einen Stoat an. der MUgfiedstaat der 

die fruhere Anmeldung eingereicht wurde: 



Feld Nr. VII INTERNATIONALE RECHERCHENBEHORDE 



Wahl der Internationalen Recherchenbehorde (ISA) (falls zwei oder mehr als rwei Internationale Recherc^nbehSrden fur ^e Ax^fvhrung 
7erinte^ sind. geben Sie die von Ihnen gewahlte Beh6rde an; der Z^uchstaben-Code kann benutzt werden). 

ISA / EP 

Antrag auf Nutzung der Ergebnisse einer fruheren Recherche; Bezugnahme auf diese fruhere Recherche (falls eine fruhere 
Recherche bei der internationalen Recherchenbehorde beantragt oder von ihr durchgefuhri worden ist): 
Datum (Tag/Monat/Jahr) Aktenzeichen Staat (oder regionales Amt) 



Feld Nr. VIII ERKLARUNGEN 



Die FelderNr. VIII (i) bis (v) enthalten die folgenden Erklarungen (Kreuzen Sie unten die entsprechenden 
Kastchen an und geben Sie in der rechten Spalte fur jede Erklarung deren Anzahl an) : 



Anzahl der 
Erklarungen 



□ 
□ 



Feld Nr. VIII (i) 
Feld Nr. VIII (ii) 



□ Feld Nr. VIII (iii) 



□ 
□ 



Feld Nr. VIII (iv) 
Feld Nr. VIII (v) 



Erklarung hinsichtlich der Identitat des Erflnders 

Erklarung hinsichtlich der Berechtigung des Anmelders, zum Zeitpunkt des 
internationalen Anmeldedatums, ein Patent zu beantragen und zu erhalten 

Erklarung hinsichtlich der Berechtigung des Anmelders, zum Zeitpunkt des 
internationalen Anmeldedatums, die Prioritat einer fruheren Anmeldung 
zu beanspruchen 

Erfindererklarung (nur im Hinblick auf die Bestimmung der Vereinigten 
Staaten von Amerika) 

Erklarung hinsichtlich unschadlicher Offenbarungen oder Ausnahmen 
von der Neuheitsschadlichkeit 



Formblatt PCT/RO/101 (Blatt 3) (Juli 2002) 



Siehe Anmerkungen zu diesem Antragsformular 



Blart Nr. 



Feld Nr. DC KONTROLLISTE; EINREICHUNGSSPRACHE 



Diesc Internationale Anmeldimg enthalt: 

(a) die folgende Anzahl an 
Slattern Papier 

Antrag (inklusive 
Erklarungsblatter) 

Beschreibung (ohne 
Sequenzprotokollteil) 

Ansp niche 

Zusammenfassung 

Zeichnungen 

Teilanzahl 

SequenzprotDkollteil der 
Beschreibung (Artzahl der 
Blatter, soweit auf Papier 
eingereicht wird t unabhangig 
day on, ob zusatzlich 
ouch in computerlesbarer 
Form eingereicht wird) 



19 
6 
1 

15 



47 



Cesamtanzahl 47 

(b) Sequenzprotokollteil der Beschreibung in 
computerlesbarer Form eingereicht 
f i) pi ausschlieBlich in dieser Form (nach 

1-1 Abschnitt801(a)(i)) 
(ii) ri zusatzlich zur Einreichung auf Papier 

" (nach Abschnitt801(a)(ii)) 
Art und Anzahl der Datentrager (Diskette, 
CD-ROM, CD-R Oder sonstige), auf denen 
der Sequenzprotokollteil enthalten ist 
(zusdizlich eingereichte Kopien unter Punkt 9fii) 
in der rechten Spake angeben): 



Dieser internationalen Anmeldung liegen die folgenden 
Unterlagen bei (kreuzen Sie die entsprechenden Kdstchen 
an und geben Sie in der rechten Spaltejeweiis die Anzahl 
der beiliegenden Exemplare an) 

1. g] Blatt fur die Gebuhrenberechnung 

2. □ Original einer gesonderten Vollmacht 
Original einer allgemeinen Vollmacht 



Anzahl 



3-D 

4. □ 

5. □ 
8. □ 



Kopie der allgemeinen Vollmacht; Aktenzeichen (falls 

vorhanden): 

Begrundung fur das Fehlen einer Unterschrift 

Prioritatsbeleg(e), in Feld Nr. VI durch folgende 
Zeilennummer(n) gekennzeichnet: 



ObcTsetzung der internationalen Anmeldung in die 
folgende Sprache: 



Gesonderte Angaben zu hinterlegten Mikroorganismen 
oder anderem biologischen Material 

Sequenzprotokoll in computerlesbarer Form (geben Sie 
zusatzlich die Art und Anzahl der beiliegenden Datentrager 
an (Diskette, CD-ROM, CD-R oder sonstige)) 

(i) □ Kopie ausschlieBlich fur die Zwecke der 

internationalen Recherche nach Regel 13/er (und 
nicht als Teil der internationalen Anmeldung) 

(ii) □ (nur falls Feld (b)(i) oder (b)fiO in der linken Spate 

angekreuzt wurde) zusatzliche Kopien eraschheBlicn, 
soweit zutreffend, einer Kopie fur die Zwecke der 
internationalen Recherche nach Regel 13ter 

(iii) [□ zusammen mit entsprechender Erklarung, daB die 

Kopie(n) mit dem in der linken Spalte aufgefuhrten 
Sequenzprotokollteil identisch ist (sind) 

io. gf Sonstige (einzein fl^re^iEmpfaoggb.QScheuniqur. 



Abbildung der Zeichnungen, die 
mit der Zusammertfassunjj^ ^ Fig. 4 



Sprache, in der die 
intemationale Anmeldung deutSCh 
eingereicht wird: 



FeldNr X UNTERSCHRIFT DES ANMELDERS , DES ANWALTS ODER PES GEMEINSAMEN VERTRETERS 

ItNa^Ur ^^^Prr^n is, lender UmersrMft zu nei^ltn, uresis, arzugtbe* »fin. ****** eindeung ausdvnArtrag 
ergibl, in wekher Eigenschafi die Person unterzeichnet. _ . — . 



03. Januar 2003 




Divfiugen Pop): 
Pnrnnpan Patent Attorney 



Vom Anmeldeamt auszufullen 



1 . Datum des tatsachlichen Eingangs dieser 
internationalen Anmeldung: 



3. Geandertes Eingangsdatum aufgrund nachtraelich, jedoch 
fristgerecht eingegangener Unterlagen oder Zeichnungen zur 
Vervollstandigung dieser internationalen Anmeldung: 



4. Datum des rristgerechten Eingancs der ane< 
Richtigstellungen nach Arukel 1 1(2) PCT: 



;eforderten 



5. Internationale Recherchenbehorde 

(falls zwei oder mehr zustdndig sind): 1 b A / 



6 I 1 Oberminlung des Recherchenexemplars 

I | bis zur Z ah lung der Recherchengebuhr 

aufgeschoben 



2. Zeichnungen: 
eingegangen: 



□ 



nicht ein- 
gegangen: 



Vom Internationalen Buro auszufullen 



Datum des EingangsdesAktenexemplars 
beim Internationalen Buro: 



Formblatt PCT/RO/101 (letztes Blatt) (Juli 2001; Nachdruck Juli 2002) 



Siehe Anmerkungen zu diesem Antragsformular 



- 1 - 



Hilfsmittel zur Implantation einer Huftgelenkendoprothese, 
sowie Verfahren fur Handhabung desselben 

Beschreibung 

Die Erfindung betrifft ein Hilfsmittel zur Implantation einer 
Huftgelenkendoprothese sowie ein Verfahren zur Handhabung des- 
selben, insbesondere zur Ausrichtung eines Knochenf rasers und 
Einschlaginstruments fur eine Pfanne im Acetabulum. 

Beim Einsetzen von Huf tendoprothesen muft der Operateur ver- 
schiedene Arbeitsgange unter Einsatz von Werkzeugen ausfiihren, 
insbesondere mit Hilfe eines Knochenf rasers das natiirliche Ace- 
tabulum ausfrasen, urn eine Lagerschale zu erhalten, in der eine 
kunstliche Huftpfanne verankert werden kann. Des weiteren kommt 
ein Pfannen-Einschlaginstrument zum Einsatz. Bei beiden Werk- 
zeugen muft der Operateur auf eine moglichst genaue Ausrichtung 
der Werkzeuge achten, damit die vorgesehene Positionierung der 
Huftpfanne moglichst genau erreicht werden kann. 

Wichtige Hilfsmittel, die die richtige Positionierung bzw. 
Ausrichtung der Werkzeuge unterstut zen, sind sog. Navigations- 
systeme, die Computer-assistiert arbeiten. Es ist augenschein- 
lich, daft der Aufwand fur derartige Systeme erheblich ist. Dem- 
entsprechend sind auch die Kosten unter Anwendung derartiger 
Systeme relativ hoch . Im Hinblick darauf, daft es auch in der 
Medizin gilt, die Kosten zu reduzieren, ohne daft die QualitSt 
der medizinischen Versorgung darunter leidet, liegt der vorlie- 
genden Erfindung die Aufgabe zugrunde, ein Hilfsmittel zur Im- 
plantation einer Huftgelenkendoprothese zur Verfiigung zu stel- 
len, welches mit einfachen mechanischen Mitteln eine exakte Po- 
sitionierung der Huftpfanne in Relation zum Femur bzw. zu dem 
im Femur verankerten Gelenkkopf erlaubt. Dabei muft darauf ge- 
achtet werden, daft die Pfanne so implantiert wird, daft bei je- 
der nur denkbaren Bewegung des Femur eine Kollision zwischen 
Pfannenrand und Schenkelhals vermieden wird. 
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Diese Aufgabe wird erf indungsgemaft durch ein Hilfsmittel ge- 
lost, welches folgende Grundelemente umfalit: 

- Manipulierpf anne 

5 - Manipulier-Gelenkkopf mit Mitteln zur Ausrichtung der Mani- 
pulierpfanne im Acetabulum, und 

- Einrichtung zum Festhalten der ausgerichteten Lage der Mani- 
pulierpf anne, wobei mittels dieser Einrichtung dann ein Kno- 
chenfraser und ein Einschlaginstrument fur die Plazierung 

10 der Huftpfanne entsprechend ausrichtbar sind. 

Der Kern des erf indungsgemafien Hilfsmittels liegt also darin, 
dalS mittels eines Manipulier-Gelenkkopf es die Manipulierpf anne 
in solche Lage innerhalb des Acetabulums gebracht wird, daft bei 

15 alien denkbaren Bewegungen des Femur eine Kollision des Pfan- 
nenrandes mit dem Schenkelhals ausgeschlossen ist. Zu diesem 
Zweck ist der Manipulier-Gelenkkopf mit entsprechenden mechani- 
schen oder optischen Ausrichtmitteln versehen. Bei einem ersten 
bevorzugten Ausf iihrungsbeispiel sind die Ausrichtmittel in Form 

20 einer iiber den spharischen Teil des Manipulier-Gelenkkopf es ra- 
dial nach aufien vorstehenden Schulter ausgebildet. Diese Schul- 
ter korrespondiert zur Ausrichtung der Manipulierpf anne im Ace- 
tabulum mit dem Offnungsrand derselben. In „Nullstellung" des 
Femur ist die Schulter am Manipulier-Gelenkkopf vom Offnungs- 

25 rand der Manipulierpf anne iiber den Umfang desselben etwa 

gleichmaftig beabstandet . Der Manipulier-Gelenkkopf ist zum Zwe- 
cke der Ausrichtung der Manipulierpf anne am Hals einer Manipu- 
lierraspel befestigt, insbesondere auf diesen aufgesteckt. Die 
Manipulierraspel selbst ist innerhalb des Femur fixiert. An- 

30 schlieftend fiihrt der Operateur samtliche denkbaren Bewegungen 
des Femur durch wie folgt: 

- Flexion/Extension urn die sog . ^edio-laterale" Achse 

- Abduktion/Adduktion urn die sog. „anterior/posteriore" Achse 
35 - innen-/Aufienrotation urn die sog. „cranio-caudale" Achse 
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Durch die dabei auftretende Kollision zwischen Schulter des 
Manipulier-Gelenkkopfes und Offnungsrand der Manipulierpf anne 
wird die Manipulierpf anne in eine Position gebracht, in der 
nach der endgiiltigen Implantation der Huf tgelenkendoprothese 
5 eine Kollision zwischen Offnungsrand der Hiiftpfanne und dem 
Schenkelhals sicher vermieden wird. 

Naturlich bedarf es dann auch noch einer Einrichtung zuro Fest- 
halten der ausgerichteten Lage der Manipulierpf anne, wobei init- 
io tels dieser Einrichtung dann ein Knochenf raser und ein Ein- 
schlaginstrument fur die Plazierung der Hiiftpfanne innerhalb 
) der im Acetabulum ausgefrasten Lagerschale entsprechend aus- 

richtbar sind. 

15 Die erwahnte Schulter am Manipulier-Gelenkkopf kann auch durch 
etwa gleichmaliig uber dem Umfang verteilt angeordnete Schulter- 
abschnitte definiert sein. Diese Abschnitte konnten im Extrem- 
fall auch durch stiftartige Vorspriinge ersetzt werden. Natiir- 
l f lich bedarf es dann einer ausreichenden Anzahl von Vorspriingen, 

20 um das oben beschriebene Ausrichten der Manipulierpf anne zu er- 
reichen. 

Als Einrichtung zum Festhalten der ausgerichteten Lage der Ma- 
} nipulierpfanne dient vorzugsweise ein im Knochen fixierbarer 

25 Fiihrungsstab, der mit einer an der Manipulierpf anne angeordne- 
ten Fiihrungseinrichtung korrespondiert . Der Fiihrungsstab kann 
entweder als Nagel oder auch als Gewindestab ausgebildet sein. 
Im letztgenannten Fall weist der Fiihrungsstab an dem im Knochen 
verankerbaren Endabschnitt ein Schraubgewinde auf, so daft er in 
30 dem Knochen, namlich Beckenknochen einschraubbar ist. 

Die dem Fiihrungsstab zugeordnete Fiihrungseinrichtung an der 
Manipulierpfanne umfaftt vorzugsweise ein uber einen Arm mit der 
Manipulierpf anne verbundenes Bauteil, insbesondere einen Fiih- 
35 rungsblock oder eine Fiihrungshulse mit einer Bohrung zur Auf- 

nahme und Ftihrung des Ftihrungsstabes . Dementsprechend wird nach 
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Ausrichtung der Manipulierpf anne der Fuhrungsstab durch die 
Fuhrungsbohrung in der an der Manipulierpf anne angeordneten 
Fuhrungseinrichtung hindurchgef uhrt und im Knochen verankert. 
Anschlieftend wird die Manipulierpf anne vom Fuhrungsstab ent- 
fernt. Der Fuhrungsstab ist dann frei zur Befestigung, insbe- 
sondere zum Aufschieben einer Lehre zur Ausrichtung eines Fras- 
kopfes bzw. dessen Antriebsachse so, daft die Ausrichtung des 
Fraskopfes derjenigen der Manipulierpf anne entspricht. Bei An- 
ordnung nur eines einzigen Fuhrungsstabes ist die Ausrichtlehre 
vorzugsweise urn diesen auch noch verschwenkbar . 

Bei einer bevorzugten Ausf iihrungsf orm des ersten Ausfiihrungs- 
beispiels umfaftt die Ausrichtlehre einen auf den Fuhrungsstab 
aufschiebbaren Arm, insbesondere Biigel, an dessen freiem, d.h. 
dem Fuhrungsstab entgegengeset zten Ende eine Richtplatte, ins- 
besondere mit Markierungen versehene Richtplatte zur Ausrich- 
tung der Fraser-Antriebsachse angeordnet ist, wobei zur Aus- 
richtung der Fraser-Antriebsachse diese in voile bzw. spalt- 
freie Anlage an die Richtplatte und ggf. noch parallel zu die- 
ser verschwenkt wird. Die auf der Richtplatte vorzugsweise noch 
vorgesehenen Markierungen erlauben ein Verschwenken der Fraser- 
Antriebsachse parallel zur Richtplatte in eine Lage entspre- 
chend einer vorgegebenen Markierung, insbesondere vorgegebenen 
Nullposition. Dieser Nullposition kdnnen zwei maximale Tole- 

ranz-Positionen von ± 5° zugeordnet sein. 



Um die Richtplatte auch wahrend der Betatigung des Frasers 
spaltfrei an der Antriebsachse desselben halten zu konnen, ist 
die Fraser-Antriebsachse mit einer Drehhiilse versehen, inner- 
halb der die Fraser-Antriebsachse drehbar gelagert und an der 
die Richtplatte auch wahrend des Frasens in spaltfreier Anlage 
gehalten werden kann. 

Wie bereits oben erwahnt, ist auch noch ein Pf anneneinschlag- 
instrument zur endgiiltigen Plazierung der Huftpfanne in einer 
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vorgegebenen Ausrichtung vorgesehen. Das Pf anneneinschlagin- 
strument ist ebenfalls an der erwahnten Richtplatte der Aus- 
richtlehre ausrichtbar, und zwar in gleicher Weise wie der 
Fraskopf bzw. dessen Antriebsachse . Da es sich bei dem Pfannen- 
einschlaginstrument per se urn ein an sich bekanntes Instrument 
handelt, bedarf es hier keiner weiteren Beschreibung . 

Die Manipulierpfanne kann auch mit einer Fuhrungseinrichtung 
fur zwei oder mehr parallel zueinander in Knochen fixierbare 
Fuhrungsstabe versehen sein. Die Ausrichtlehre fur den Fraskopf 
bzw. dessen Antriebsachse sowie das Pf annen-Einschlaginstrument 
weist dann ebenfalls zwei oder drei entsprechende Durchgangs- 
bohrungen zum Aufschieben auf die im Knochen fixierten Fuh- 
rungsstabe auf. 

Eine weitere Ausf uhrungsf orm des ersten Ausf uhrungsbeispiels 
ist dadurch gekennzeichnet , daft die Richtplatte der Ausricht- 
lehre U-formig gebogen ist, wobei der Raum zwischen den beiden 
Plattenschenkeln zur Aufnahme der Fraser-Antriebsachse client, 
und zwar vorzugsweise zur im wesentlichen spielfreien Aufnahme 
derselben, so daft der Operateur nur noch darauf achten muli r daft 
die Fraser-Antriebsachse sich in Nullposition parallel zur 
Richtplatte befindet. Urn diese Nullposition besser erkennen zu 
konnen, kann der dem Operateur zugewandte, insbesondere obere 
Plattenschenkel stirnseitig mit Einkerbungen versehen sein, die 
als Markierungen fur die Ausrichtung der Fraser-Antriebsachse 
parallel zur Richtplatte dienen. 

Ein weiteres Ausf uhrungsbeispiel eines erf indungsgemaften 
Hilfsmittels ist dadurch gekennzeichnet, daft als Mittel zur 
Ausrichtung der Manipulierpfanne im Acetabulum optische Erken- 
nungsmittel dienen, z.B. in Form einer sich uber den Umfang des 
spharischen Teils des Manipulier-Gelenkkopf es erstreckenden 
Kerbe oder Nut. Statt einer Kerbe oder Nut kann auch eine Mar- 
kierungslinie vorgesehen sein. In jedem Fall erstreckt sich die 
erwahnte Markierung innerhalb einer Ebene, die sich entweder 
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senkrecht oder in einem vorbestimmten Winkel zur Gelenkkopf- 
Mittenachse erstreckt. Im erstgenannten Fall ist die Manipu- 
lierpfanne dann richtig ausgerichtet , wenn die Markierung uber 
den Rand der Manipulierpf anne sichtbar wird. Im zweitgenannten 
5 Fall ist die Ausrichtung der Manipulierpf anne anatomisch kor- 
rekt, wenn die Markierung allseitig, d.h. uber den Umfang der 
Manipulierpf anne nicht mehr erkennbar ist. 

In jedem Fall ist der Manipulier-Gelenkkopf so auf den Hals 
10 einer Manipulierraspel befestigt, dafi die Gelenkkopf- 
Mittenachse mit der Halsachse zusammenf allt . 

Bei einem dritten Ausf uhrungsbeispiel dient als Mittel zur 
Ausrichtung der Manipulierpf anne im Acetabulum eine sich in ei- 
15 ner Ebene senkrecht zur Gelenkkopf -Mittenachse erstreckende Um- 
f angsschulter in Verbindung mit einer sich schrag zur Gelenk- 
kopf-Mittenachse erstreckenden Aufnahme fur den Hals einer Ma- 
y- nipulierraspel, dessen Langsachse sich parallel zur Schenkel- 
~~ : halsachse erstreckt. 
20 

Die Manipulierpfanne ist bei diesem Ausf uhrungsbeispiel dann 
korrekt ausgerichtet, wenn die Umf angsschulter des Manipulier- 
Gelenkkopfes bundig ist mit der aufieren Umf angsringf lache der 
Manipulierpfanne . 

25 

Als Einrichtung zum Festhalten der ausgerichteten Lage der Ma- 
nipulierpfanne konnen auch gesonderte Fixierstabe dienen, die 
sich durch eine Haltevorrichtung fur die Manipulierpfanne hin- 
durcherstrecken. Die Fixierstabe sind an den im Knochen veran- 

30 kerbaren Endabschnitten mit Schraubgewinden versehen, so dafi 

sie in den Knochen einschraubbar sind. An der vorgenannten Hal- 
tevorrichtung ist dann vorzugsweise ein Fuhrungsstab anschliefi- 
bar, und zwar derart, dafi dieser sich etwa parallel zur Manipu- 
lierpf annen-Mittenachse erstreckt. An diesem Fuhrungsstab kann 

35 dann ein Fuhrungselement angeordnet werden, welches zur Fuhrung 
einer Fraser-Antriebsachse oder eines Pf annen-Einschlag- 
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instruments dient. Durch das Fuhrungselement ist sicherge- 
stellt, daft die Ausrichtung der Fraser-Antriebsachse und des 
Pfannen-Einschlaginstruments derjenigen der Manipulierpf anne 
entspricht . 

5 

Bezuglich weiterer Details dieser Ausf uhrungsf orm wird auf die 
entsprechenden Unteranspruche verwiesen. 

Nachstehend werden Ausf uhrungsbeispiele des erf indungsgemafien 
10 Hilf smittels bzw. Ausrichtinstruments fur Manipulierpf annen an- 
hand der beigefugten Zeichnung naher erlautert. Diese zeigen 
in: 

Figur 1 am Hals einer innerhalb des Femur plazierten 

15 Manipulierraspel befestigten Manipulier- 

Gelenkkopf in Zuordnung zum naturlichen 
Acetabulum; 

Figur 2 das Ausrichten einer im Acetabulum plazierten 

20 Manipulierpf anne mittels des Manipulier- 

Gelenkkopfes gemafi Figur 1; 

Figur 3 das Plazieren eines Fuhrungsstabes innerhalb 

einer der Manipulierpf anne zugeordneten Flih- 
25 rungseinrichtung zum Festhalten der ausge- 

richteten Lage der Manipulierpf anne, wobei 
der Fuhrungsstab zu diesem Zweck im Becken- 
knochen verankert wird; 



30 Figur 4 und 5 die Entfernung der Manipulierpf anne aus dem 

Acetabulum und vom im Knochen verankerten 
Fuhrungsstab; 

Figur 6 die Plazierung eines Knochenf rasers im Aceta- 

35 bulum sowie das Aufschieben einer Ausricht- 

lehre fur den Knochenf raser bzw. dessen An- 
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triebsachse auf dem im Knochen verankerten 
Fuhrungsstab; 

Figur 7 und 8 die gegenseitige Ausrichtung von Ausrichtleh- 

5 re und Fraser-Antriebsachse sowie die Fixie- 

rung dieser Relativlage mittels einer Hand 
des Operateurs oder einer Hilfsperson; 

Figur 9 gegenseitige Ausrichtung von Ausrichtlehre 

10 und Pf anneneinschlaginstrument entsprechend 

der Ausrichtung zwischen Ausrichtlehre und 
Fraser-Antriebsachse gemaft den Figuren 7 und 
8; 

15 Figur 10 das gesamte Instrumentarium fur die Implanta- 

tion einer Huf tgelenkendoprothese in perspek- 
tivischer Ansicht; 

"/ Figur 11 die Manipulierpf anne samt Fuhrungseinrichtung 

20 fur einen im Knochen verankerbaren Fuhrungs- 

stab in perspektivischer Seitenansicht ; 



) 

25 



30 



Figur 12 eine abgewandelte Ausf uhrungsf orm einer Aus- 

richtlehre in perspektivischer Ansicht; 

Figur 13 eine weitere Ausf uhrungsf orm einer Einrich- 

tung zum Festhalten der ausgerichteten Lage 
der Manipulierpf anne in perspektivischer An- 
sicht; 

Figur 14 ein zweites Ausf uhrungsbeispiel eines Manipu- 

lier-Gelenkkopf es in Zuordnung zu einer Mani- 
pulierpfanne im schematischen Schnitt; 




Figur 15 ein drittes Ausf uhrungsbeispiel eines Manipu- 

lier-Gelenkkopf es in Zuordnung zu einer Mani- 
pulierpfanne im schematischen Schnitt; und 

Figur 16 die Anordnung eines Fuhrungsstabes an einer 

Manipulierpf annen-Haltevorrichtung sowie die 
Zuordnung eines Fuhrungselements am erwahnten 
Fuhrungsstab fur die Fuhrung eines Pfannen- 
Einschlaginstruments in einer Lage entspre- 
chend der ausgerichteten Lage der Manipulier- 
pf anne, in perspektivischer Darstellung. 



Zunachst sei unter Bezugnahme auf Figur 10 fur ein erstes Aus- 
fuhrungsbeispiel das gesamte Instrumentarium fur eine anatomie- 
gerechte Implantation einer Huf tgelenkendoprothese dargestellt, 
Figur 10 zeigt von links nach rechts folgende Teile: 



11 Beckenknochen 

12 Acetabulum 

13 Proximaler Abschnitt eines Femur, innerhalb dem eine 
nicht naher dargestellte Manipulierraspel fixiert 1st 

14 Proximales Ende der innerhalb des Femur plazierten Ma- 
nipulierraspel 

15 Prothesenhals 

16 Manipulier-Gelenkkopf , der am Prothesenhals in herkomm- 
licher Weise aufgesteckt ist, insbesondere mittels ei- 
ner sog. „Steck-Konus-Verbindung" 

17 im Beckenknochen verankerter Fuhrungsstab 

18 an einer Manipulierpf anne bef estigbarer Fuhrungsblock 
fur den Fuhrungsstab 17 

19 Manipulierpfanne mit Haltebugel 19 fur den Fuhrungs- 
block 18 

24 Ausrichtlehre 

25 Fraser-Antriebsachse 

26 Drehhulse 

27 pf anneneinschlaginstrument 
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28 Fraserkopf 

Entsprechend Figur 1 wird zunachst der Schenkelhals reflek- 
tiert und ausgehend von der Resektionsebene in den Femur eine 
Manipulierraspel eingesetzt, an deren Hals ein Manipulier- 
Gelenkkopf 16 aufgesteckt wird. Der Manipulier-Gelenkkopf 16 
umfaftt einen spharischen Teil 21, uber den eine sich iiber den 
Umfang erstreckende Schulter 22 radial nach aufien vorsteht. 
Diese Schulter 22 dient zur Korrespondenz mit dem Offnungsrand 
23, der Manipulierpf anne 20 entsprechend Figur 2. In einer 
„Nullstellung w ist der Abstand der Schulter 22 vom Offnungsrand 
23 uber den Umfang des Of f nungsrandes 23 etwa gleich grofi . Aus- 
gehend von dieser Nullstellung wird der Femur 13 samt Manipu- 
lier-Gelenkkopf 16 nach alien anatomisch denkbaren Richtungen 
bewegt, so wie eingangs beschrieben. Aufgrund dieser Bewegung 
kommt es sehr wahrscheinlich an mehreren Stellen zur Kollision 
zwischen der Schulter 22 und dem Offnungsrand 23 der Manipu- 
lierpfanne 20 mit der Folge, dali die Manipulierpf anne 20 dann 
innerhalb des Acetabulums entsprechend ausgerichtet wird. 

Die ausgerichtete Lage der Manipulierpf anne 20 mufc fur die 
entsprechende Ausrichtung sowohl des Knochenf rasers als auch 
des Pfannen-Einschlaginstruments festgehalten werden. Zu diesem 
Zweck ist die Manipulierpf anne 20 iiber einen Haltebiigel 19 mit 
einer Fuhrungseinrichtung in Form eines Fuhrungsblocks 18 ver- 
bunden, der eine Fuhrungsbohrung aufweist, dessen Achse aufter- 
halb des Kollisionsbereichs mit der Manipulierpf anne liegt und 
auf den Beckenknochen 11 gerichtet ist. Durch die erwahnte Fuh- 
rungsbohrung wird ein Fuhrungsstab 17 entsprechend den Figuren 
3 und 4 hindurchgefuhrt . Der Fuhrungsstab 17 weist an seinem 
dem Knochen 11 zugewandten Endabschnitt ein Gewinde 29 auf, 
mittels dem der Fuhrungsstab 17 in den Knochen 11 eingeschraubt 
und darin fixiert werden kann. Der Fuhrungsstab 17 wird natur- 
lich erst nach Ausrichtung der Manipulierpf anne 20 in den Kno- 
chen 11 eingeschraubt, so daft damit die Lage der Manipulier- 
pf anne innerhalb des Acetabulums festgehalten werden kann. 
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Nachdem. der Fuhrungsstab 17 innerhalb des Beckenknochens 11 in 
der beschriebenen Weise fixiert ist, wird die Manipulierpf anne 
entsprechend Figur 5 vom Flihrungsblock 18 abgeklappt und aus 
5 dem Acetabulum entfernt. 

Anschliefiend wird entsprechend den Figuren 6 und 7 eine Aus- 
richtlehre 24 auf den Fuhrungsstab 17 auf geschoben . Die Aus- 
richtlehre 24 umfaftt dementsprechend eine dem Fuhrungsstab 17 

10 zugeordnete Fuhrungshulse, an der ein Arm, hier Bugel 31 befes- 
tigt ist. Am freien Ende des Bugels 31 ist eine Richtplatte 32 
) ausgebildet. Diese Richtplatte 32 ist mit Markierungen 33 ver- 

sehen, und zwar mit einer mittleren Null-Markierung und zwei 
Toleranz-Markierungen ± 5°. Diese Markierungen sind in den Fi- 

15 guren 6 und 7 mit „0°" und „5°" gekennzeichnet . 

Diese Ausrichtlehre dient zur Ausrichtung zunachst eines 
l'\ Knochenf rasers mit hemi-spharischem Fraskopf 28 und Fraser- 
Antriebsachse 25. Zur Ausrichtung des Fraskopf es bzw. dessen 
20 Antriebsachse 25 wird diese in voile bzw. spaltfreie Anlage an 
die auf die Frasachse 25 urn den Fuhrungsstab 17 verschwenkte 
Richtplatte 32 und parallel zu dieser in eine Lage entsprechend 
einer vorgegebenen Markierung, vorzugsweise vorgegebenen Null- 
* position „0°" verschwenkt, so wie dies Figur 7 gut erkennen 

25 lafit. 

Urn eine Kollision zwischen Richtplatte 32 und Fraser- 
Antriebsachse 25 beim Antrieb des Knochenf rasers zu vermeiden, 
ist auf die Fraser-Antriebsachse 25 noch eine Hulse 26 aufge- 
30 steckt, innerhalb der die Antriebsachse 25 drehbar gelagert und 
an der die Richtplatte 32 in spaltfreie Anlage bring- und wah- 
rend des Frasens haltbar ist, so wie dies Figur 8 erkennen 
laftt . 

35 in der Stellung gemafi 8 kann das Acetabulum in herkommlicher 

Weise gefrast werden. Der hemi-spharische Fraserkopf 28 befin- 
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det sich dank Fiihrungsstab und Ausrichtlehre 24 in einer Lage 
entsprechend der vorher eingestellten anatomiegerechten Lage 
der Manipulierpf anne 20. 

Urn die Nullposition der Fraser-Antriebsachse 25 besser ein- 
stellen zu konnen, befindet sich auf der Drehhiilse 26 ebenfalls 
eine sich in Langsrichtung derselben erstreckende Markierung 
33. Diese Markierung wird vorzugsweise in Fluchtung mit der 
Null-Markierung „0 Oxv auf der Richtplatte 32 gebracht. Anschlie- 
ftend kann dann der Frasvorgang durchgefuhrt werden, urn eine ge- 
eignete Lagerschale zum Einsetzen der Hiiftpfanne zu erhalten. 
Die Hiiftpfanne wird letztlich in diese Lagerschale entweder 
eingeschraubt oder mit sog. „Prefi-fit w verankert. 

Nach Frasung der Lagerschale im Acetabulum wird mittels des 
bereits anhand der Figur 11 dargestellten Einschlaginstruments 
35 die endgultig zu implantierende Hiiftpfanne 34 eingeschlagen, 
wobei naturlich auch dabei darauf geachtet werden muli, daft die 
Huftpfanne so eingeschlagen wird, daft sie letztlich eine Lage 
einnimmt entsprechend der Manipulierpf anne 20. Daher muli auch 
das Pfannen-Einschlaginstrument 27 ahnlich ausgerichtet werden 
wie der Knochenf raser bzw. dessen Antriebsachse . Die entspre- 
chende Ausrichtung des Einschlaginstruments 27 ist in Figur 9 
dargestellt. Auch hier wird also wieder die Verbindungsachse 
zwischen Einschlagkopf und Schlagende in spaltfreie Anlage an 
die Richtplatte 32 gebracht, und zwar vorzugsweise an derselben 
Markierung wie die Fraser-Antriebsachse. Dann ist gewahrleis- 
tet, daft die Huftpfanne 34 anatomiegerecht ausgerichtet in die 
vorher ausgefraste Lagerschale des Acetabulums eingeschlagen 
wird . 

In Figur 11 ist nochmals die Manipulierpf anne mit Fiihrungs- 
block fur den Fiihrungsstab 17 in perspektivischer Seitenansicht 
dargestellt. Die Fuhrungsbohrung im Fiihrungselement 30 ist ge- 
strichelt dargestellt und mit der Bezugsziffer 36 versehen. 



Der Fuhrungselement 30 ist, wie Figur 10, aber auch Figur 5 
erkennen lassen, vom Haltebugel 19 abklappbar. Die Verbindung 
zwischen Haltebugel 19. und Fiihrungsblock ist vorzugsweise als 
Rastverbindung ausgebildet. 

Anhand der Figur 12 wird eine abgewandelte Ausf iihrungsf orm ei- 
ner Ausrichtlehre 24 beschrieben, die sich zum einen dadurch 
auszeichnet, daft das Fuhrungselement 30 zwei Durchgangsbohrun- 
gen 42 fiir die Aufnahme von zwei sich parallel zueinander er- 
streckenden Fiihrungsstaben 17 aufweist. Des weiteren zeichnet 
sich die Ausrichtlehre 24 gemafl Figur 12 noch dadurch aus, dali 
die Richtplatte 32 U-formig gebogen ist, wobei der Raum zwi- 
schen den beiden Plattenschenkeln 37, 38 zur Aufnahme der Fra- 
ser-Antriebsachse 25 und/oder des Pf anneneinschlaginstruments 
27 dient. Dabei sind diese Instrumentarien zwischen den beiden 
Plattenschenkeln 37, 38 nur in einer Ebene parallel dazu ver- 
schwenkbar entsprechend dem Doppelpfeil 39 in Figur 12. Durch 
die Anordnung von zwei Fiihrungsstaben ist die Lage der Aus- 
richtlehre 24 relativ zum Acetabulum eindeutig festgelegt. Es 
bedarf dann fiir den Operateur nur noch, die Fraserantriebsachse 
25 und/oder das Pf anneneinschlaginstrument 27 zwischen den 
beiden Plattenschenkeln 37, 38 in einer Ebene parallel dazu zu 
positionieren. Zur Erleichterung dieser Positionierung sind am 
oberen Plattenschenkel 37 stirnseitig Einkerbungen 40 vorgese- 
hen. Diese entsprechen den vorgenannten Markierungen „0°" und 
„± 5° "-Markierungen. 

Das Fuhrungselement 30 weist noch eine Feststellschraube 41 
zur Fixierung der Ausrichtlehre 24 an den Fiihrungsstaben 17 
auf. Aufgrund der Verwendung von zwei Fiihrungsstaben 17 ist es 
nattirlich auch erf orderlich, den der Manipulierpf anne 20 zuge- 
ordneten Ftihrungsblock 18 mit zwei Durchgangsbohrungen 42 fiir 
die Fiihrungsstabe 17 auszubilden, so wie dies ebenfalls in 
Figur 12 dargestellt ist. 
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Die Ausfiihrungsform nach Figur 12 lafit - wie oben ausgefiihrt - 
eine Winkelkorrektur der Fraser-Antriebsachse und/oder des 
Pfannen-Einschlaginstruments nur in einer Ebene zu. Die Fuh- 
rungsstabe 17 konnen unterschiedlich lang ausgebildet sein. Sie 
weisen vorzugsweise ebenfalls wieder ein Gewinde 29 am knochen- 
seitigen Ende auf . 

Selbstverstandlich werden nach Plazierung der Huftpfanne 34 
die Fuhrungsstabe 17 aus dem Knochen wieder entfernt. Als Fuh- 
rungsstabe 17 dienen vorzugsweise sog. „Kirschner-Drahte" . 

Selbstverstandlich muli auch der der Manipulierpf anne zugeord- 
nete Fiihrungsblock 18 der Verwendung von zwei Fiihrungsstaben 17 
angepalit sein, so wie dies ebenfalls in Figur 12 dargestellt 
ist (Fiihrungsblock 18 mit zwei Durchgangsbohrungen 36 fur die 
Stabe 17) . 

Auch wird der Manipulier-Gelenkkopf samt Manipulierraspel aus 
dem Femur entfernt und durch den endgiiltigen Hiiftschaft samt 
Gelenkkopf ersetzt. Dann kann das Hiiftgelenk in herkommlicher 
Weise wieder zusammengeset zt werden. Aufgrund der beschriebenen 
Manipulation bzw. Ausrichtung ist dann sichergestellt , daft eine 
Kollision zwischen Prothesenhals und Of f nungsrand der Huftpfan- 
ne 34 ausgeschlossen ist. 

Figur 13 zeigt eine abgewandelte Ausf uhrungsf orm fur eine Ein- 
richtung zum Festhalten der ausgerichteten Lage der Manipulier- 
pfanne 20, wobei diese Einrichtung drei Fixierstabe 110, 111, 
112 aufweist, die sich durch eine Haltevorrichtung 118 hindurch 
erstrecken, und zwar jeweils im Winkel zueinander. Die Fixier- 
stabe 110, 111, 112 weisen an den im Knochen verankerbaren End- 
abschnitten Schraubgewinde 129 auf, so daft sie in den Knochen 
11 einschraubbar sind. Die Haltevorrichtung 118 weist im vor- 
liegenden Fall zwei Lochreihen 113, 114 fur die Fixierstabe 110 
ff auf, so dafi. eine ausreichende Auswahl fur eine optimale Pla- 
zierung der Fixierstabe 110 ff im Knochen 11 vorhanden ist. An 
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der Haltevorrichtung 118 ist uber den Haltebugel 19 die Manipu- 
lierpfanne 20 befestigt. Daruber hinaus dient die Haltevorrich- 
tung 118 zum Anschlufi eines Fuhrungsstabes 117 derart, daft die- 
ser sich etwa parallel zur Manipulierpf annen-Mittenachse 115, 
die in Figur 13 mit der Bezugsziffer 115 angedeutet ist, er- 
streckt . 

Am Fuhrungsstab 117 ist ein Fuhrungselement 118 in Form einer 
Hulsenhalfte ansteckbar. Die Hulsenhalfte 119 dient zur Fuhrung 
einer in Figur 16 nicht naher dargestellten Fraser- 
Antriebsachse 25 oder einer sich urn diese herum erstreckende 
Hulse 26. Sie dient des weiteren zur Fuhrung bzw. Ausrichtung 
eines Pf annen-Einschlaginstruments 35, wobei durch das Fuh- 
rungselement 118 in Form der Hulsenhalfte 119 sichergestellt 
ist, dafi die Ausrichtung der Fraser-Antriebsachse und des Pfan- 
neneinschlaginstruments derjenigen der Manipulierpf anne 20 ent- 
spricht. In diesem Fall fallen die Manipulierpf annen- 
Mittenachse 115 mit der Langsachse der Fraser-Antriebsachse so- 
wie der Langsachse des Pf annen-Einschlaginstruments zusammen. 

Die als Fuhrungselement dienende Hulsenhalfte 119 ist uber ei- 
nen flachen Bugel 131 mit dem Fuhrungsstab 117 verbunden. Der 
Verbindungsbugel 131 ist bei der dargestellten Ausf uhrungsf orm 
langenverstellbar . An dem dem Fuhrungsstab 117 zugeordneten En- 
de des Verbindungsbugels 131 ist ebenfalls eine Hulsenhalfte 
120 als Aufsteck- und Gleitschuh angeordnet. Damit lafit sich 
das Fuhrungselement 118 in einfacher Weise am Fuhrungsstab 117 
plazieren und langs desselben verschieben. 

In den Figuren 14 und 15 sind noch zwei alternative Ausfuh- 
rungsbeispiele fur einen Manipulier-Gelenkkopf 116 einerseits 
und 216 andererseits dargestellt. Beide Gelenkkopfe sind auf 
den Hals 121 einer Manipulierraspel 126 aufgesteckt. Die Mani- 
pulierraspel 126 ist innerhalb des proximalen Endes eines nicht 
naher dargestellten Femurs 13 plaziert. Die Langsachse des zap- 
fenartigen Halses 121 entspricht der Schenkelhalsachse und ist 
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mit der Bezugsziffer 123 gekennzeichnet . Die Manipulierpf anne 
20 umfalit eine metallene Aufienschale 124, an der der Haltebtigel 
19 angeformt ist, sowie eine innere Kunststof f schale bzw. ein 
Inlay 125. Insofern entspricht die Manipulierpf anne 20 hin- 
5 sichtlich ihres Aufbaus einer endgultig implantierbaren Huftge- 
lenkpf anne . 

Bei dem in Figur 14 dargestellten Ausf iihrungsbeispiel dienen 
als Mittel zur Ausrichtung der Manipulierpf anne 20 im Acetabu- 
10 lum 12 optische Erkennungsmittel 122. Konkret ist das optische 
Erkennungsmittel 122 als eine sich uber den Umfang des sphahri- 
:J schen Teils des Manipulier-Gelenkkopf es 116 erstreckende Kerbe 

oder Nut ausgebildet. Diese erstreckt sich im vorliegenden Fall 
senkrecht zur Gelenkkopf-Mittenachse 127, die bei dem Ausfuh- 
15 rungsbeispiel gemafi Figur 14 mit der Schenkelhalsachse 123 zu- 
sammenf allt . 

Die sich uber den Umfang des spharischen Teils des Manipulier- 
: ? Gelenkkopfes 116 erstreckende Kerbe 122 liegt innerhalb der 

20 komplementaren Lagerflache der Manipulierpf anne 20, wenn die 

Gelenkkopf-Mittenachse 127 des Manipulier-Gelenkkopf es 116 mit 
der Manipulierpf annen-Mittenachse zusammenf allt . Erst durch re- 
lative Verschwenkung des Manipulier-Gelenkkopf es innerhalb der 
' Manipulierpf anne 20 wird die Umfangskerbe 122 sichtbar. Dies 

25 ist ein Erkennungszeichen dafur, daft die Manipulierpf anne 20 
korrekt ausgerichtet ist. Vorzugsweise weist der Manipulier- 
Gelenkkopf bzw. dessen spharischer Teil und die Manipulierpf an- 
ne miteinander korrespondierende , sich jeweils in Umf angsrich- 
tung erstreckende Markierungen auf, um die Ausrichtung der Ma- 

30 nipulierpfanne auch um die Schenkelhalsachse 123 herum korrekt 
vornehmen zu konnen. Die mdglichen Bewegungen der Manipulier- 
pf anne 20, bei denen es sich um universalgelenkige Bewegungen 
handelt, sind in Figur 14 mit den Doppelpf eilen 128, 129 ge- 
kennzeichnet . 

35 
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Ein drittes Ausf iihrungsbeispiel fur Mittel zur Ausrichtung der 
Manipulierpfanne 20 im Acetabulum 12 ist in Figur 15 schema- 
tisch dargestellt. Dort erfolgt die Ausrichtung der Manipulier- 
pfanne 20 durch Zusammenspiel einer sich in einer Ebene senk- 
recht zur Gelenkkopf-Mittenachse 127 erstreckenden Umfangs- 
schulter 222 mit einer sich schrag zur Gelenkkopf-Mittenachse 
127 erstreckenden Aufnahme fur den Hals 121 der Manipulierras- 
pel 126, dessen - wie bereits erwahnt - Langsachse sich paral- 
lel zur Schenkelhalsachse 123 erstreckt. 

Die korrekte Ausrichtung der Manipulierpfanne 20 ist dann er- 
halten, wenn die erwahnte Umf angsschulter 222 bundig ist mit 
der Umfangsringflache 223 der Manipulierpfanne 20 bzw. des In- 
lays 125 derselben. 

Die beiden letztgenannten Ausf uhrungsbeispiele weisen also op- 
tische Erkennungsmittel fur die Ausrichtung der Manipulierpfan- 
ne auf. Sie sind einfach und f unktionssicher handhabbar. 

Naturlich muft beim Ausf iihrungsbeispiel gemafi Figur 15 auch 
darauf geachtet werden, daft der Manipulier-Gelenkkopf relativ 
zur Manipulierraspel 126 in vorbestimmter Weise ausgerichtet 
ist, d.h. die Gelenkkopf-Mittenachse 127 in eine vorgegebene 
Richtung weist. Nur dann ist sichergestellt , daft die eingangs 
gestellte Aufgabe beim endgiiltigen Implantat gelost wird. 

Samtliche in den Anmeldungsunterlagen offenbarten Merkmale 
werden als erf indungswesentlich beansprucht, soweit sie einzeln 
Oder in Kombination gegenuber dem Stand der Technik neu sind. 




Bezugszeichen 



11 Beckenknochen 

12 Acetabulum 
5 13 Femur 

14 proximales Ende einer Manipulierraspel 

15 Prothesenhals 

16 Manipulier-Gelenkkopf 

17 Fuhrungsstab 
10 18 Fuhrungsblock 

19 Haltebugel 

) 20 Manipulierpf anne 

21 spharischer Teil des Manipulier-Gelenkkopf es 

22 Schulter 

15 23 Offnungsrand 

24 Ausrichtlehre 

25 Fraser-Antriebsachse bzw. -welle 
2 6 Drehhiilse 

: 27 Pf anneneinschlaginstrument 

20 28 Fraserkopf 

29 Gewinde 

30 Fuhrungshulse bzw. Fuhrungselement 

31 Bugel 

^ 32 Richtplatte 

25 33 Markierung 

34 Huftpfanne 

36 Fuhrungsbohrung 

37 Plattenschenkel 

38 Plattenschenkel 
30 39 Doppelpfeil 

40 Einkerbung 

41 Feststellschraube 

42 Fuhrungsbohrung 
110 Fixierstab 

35 in Fixierstab 

112 Fixierstab 
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113 


Lochreihe 




114 


Lochreihe 




115 


Manipulierpf annen-Mittenachse 




116 


Manipulier-Gelenkkopf 


5 


117 


Fuhrungsstab 




118 


Fuhrungselement 




119 


Hulsenhalfte 




120 


Hulsenhalfte 




121 


Hals einer Manipulierraspel 


10 


122 


Umfangskerbe 




123 


Halsachse/Schenkelhalsachse 




124 


Auftenschale 




125 


Inlay 




126 


Manipulierraspel 


15 


127 


Gelenkkopf-Mittenachse 




128 


Doppelpf eil 




129 


Doppelpf eil 




131 


Biigel 




216 


Manipulier-Gelenkkopf 


20 


222 


Umf angsschulter 




223 


Umf angsringf lache 
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Patentanspriiche 

Hilfsmittel zur Implantation einer Hiif tgelenkendoprothese, 
mit einer Manipulierpf anne (20), einem Manipulier- 
Gelenkkopf (16; 116, 216) mit Mitteln (22; 122; 222; 223) 
zur Ausrichtung der Manipulierpf anne (20) im Acetabulum 
(12) und mit einer Einrichtung zum Festhalten der ausge- 
richteten Lage der Manipulierpf anne (20), wobei mittels 
dieser Einrichtung dann ein Knochenf raser (28) und/oder 
ein Einschlaginstrument (27) fur die Plazierung der Huft- 
pfanne (34) entsprechend ausrichtbar sind. 

Hilfsmittel nach Anspruch 1, 

dadurch gekennzeichnet, daft 
der Manipulier-Gelenkkopf (16) eine tiber den spharischen 
Teil (21) radial nach aufien vorstehende Schulter (22) auf- 
weist, die mit dem Offnungsrand (23) der Manipulierpf anne 
(20) zur Ausrichtung derselben im Acetabulum (12) korres- 
pondiert . 

Hilfsmittel nach Anspruch 2, 

dadurch gekennzeichnet, daft 

die Schulter (22) durch etwa gleichmaftig tiber den Umfang 

verteilt angeordnete Schulterabschnitte definiert ist. 

Hilfsmittel nach einem der Anspriiche 1 bis 3, 
dadurch gekennzeichnet, daft 
als Einrichtung zum Festhalten der ausgerichteten Lage der 
Manipulierpf anne (20) ein im Knochen (11) fixierbarer Ftih- 
rungsstab (17) dient, der mit einer an der Manipulierpf an- 
ne (20) angeordneten Fiihrungseinrichtung (18) korrespon- 
diert . 

Hilfsmittel nach Anspruch 4, 

dadurch gekennzeichnet, daft 
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der Fuhrungsstab (17) an dem im Knochen (11) verankerbaren 
Endabschnitt ein Schraubgewinde (29) aufweist, so daft er 
in den Knochen (11) einschraubbar ist. 

Hilfsmittel nach Anspruch 4 oder 5, 

dadurch gekennzeichnet, daft 

die Fiihrungseinrichtung (18) an der Manipulierpf anne (20) 

ein iiber einen Arm (19) mit der Manipulierpf anne (20) ver- 

bundenes Bauteil (Fuhrungsblock 18 oder Fiihrungshiilse) mit 

einer Bohrung (36) zur Aufnahme und Fuhrung des Fuhrungs- 

stabes (17) umfaftt. 

Hilfsmittel nach einem der Ansprtiche 4 bis 6, 
gekennzeichnet durch 

eine am Fuhrungsstab (17) bef estigbare, insbesondere auf 
diesen auf schiebbare Lehre (24) zur Ausrichtung eines Fra- 
serkopfes (28) bzw. dessen Antriebsachse (25) so, daft die 
Ausrichtung des Fraserkopfes (28) derjenigen der Manipu- 
lierpf anne (20) entspricht. 

Hilfsmittel nach Anspruch 7, 

dadurch gekennzeichnet, daft 
die Ausrichtlehre (24) einen auf den Fuhrungsstab (17) 
auf schiebbaren Arm, insbesondere Biigel (31) umfaftt, an 
dessen freiem Ende eine Richtplatte (32), insbesondere ei- 
ne mit Markierungen (0°; ± 5°) versehene Richtplatte (32) 
zur Ausrichtung der Fraser-Antriebsachse (25) angeordnet 
ist, wobei zur Ausrichtung der Fraser-Antriebsachse (25) 
diese in voile bzw. spaltfreie Anlage an die Richtplatte 
(32) und parallel zu dieser, insbesondere parallel zu die- 
ser in eine Lage entsprechend einer vorgegebenen Markie- 
rung (0°; + 5°; 40), insbesondere vorgegebene Nullposi- 
tion, verschwenkt wird. 



Hilfsmittel nach Anspruch 8, 

dadurch gekennzeichnet, daft 
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auf die Fraser-Antriebsachse (25) eine Hulse (26) auf- 
steckbar ist, innerhalb der die Antriebsachse (25) drehba 
gelagert und an der die Richtplatte (32) in voile bzw. 
spaltfreie Anlage bring- und wahrend des Frasens haltbar 
ist • 

Hilf smittel nach einem der Anspruche 1 bis 9, 
gekennzeichnet durch 

ein Pf anneneinschlaginstrument (35), welches an der Richt 
platte (32) der Ausrichtlehre (24) in gleicher Weise wie 
der Fraserkopf (28) bzw. dessen Antriebsachse (25) aus- 
richtbar ist. 

Hilfsmittel nach einem der Anspruche 1 bis 10, 
dadurch gekennzeichnet, daft 
die Manipulierpf anne (20) mit einer Fuhrungseinrichtung 
(18) fur zwei parallel zueinander im Knochen (11) fixier- 
bare Fuhrungsstabe (17) versehen ist (Figur 12). 

Hilfsmittel nach Anspruch 11, 

dadurch gekennzeichnet, daft 
die Lehre (24) zur Ausrichtung des Fraserkopf es bzw. des- 
sen Antriebsachse (25) zwei Durchgangsbohrungen (42) zum 
Aufschieben auf die im Knochen fixierten Fuhrungsstabe 
(17) aufweist. 

Hilfsmittel nach einem der Anspruche 8 bis 12, 
dadurch gekennzeichnet, daft 
die Richtplatte (32) der Ausrichtlehre (24) U-formig gebo 
gen ist, wobei der Raum zwischen den beiden Plattenschen- 
keln (37, 38) zur Aufnahme der Fraser-Antriebsachse (25) 
und/oder des Pf anneneinschlaginstruments (27) dient. 

Hilfsmittel nach Anspruch 13, 

dadurch gekennzeichnet, daft 
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der dem Operateur zugewandte, insbesondere obere Platten- 
schenkel (37) stirnseitig Einkerbungen (40) als Markierun- 
gen fur die Ausrichtung der Fraser-Antriebsachse (25) 
und/oder des Pf anneneinschlaginstruments (27) parallel zur 
Richtplatte (32) bzw. deren Plattenschenkel (37, 38) auf- 
weist . 

Hilfsmittel nach einem der Anspruche 1 bis 14 , 
dadurch gekennzeichnet, daft 
der Manipulier-Gelenkkopf (16) am Hals (15) einer Manipu- 
lierraspel (14) befestigbar, insbesondere auf diesen auf- 
steckbar ist. 

Hilfsmittel nach Anspruch 1, 

dadurch gekennzeichnet, daft 
als Mittel zur Ausrichtung der Manipulierpf anne (20) im 
Acetabulum (12) optische Erkennungsmittel (122; 222) die- 
nen . 

Hilfsmittel nach Anspruch 16, 

dadurch gekennzeichnet, daft 
der spharische Teil des Manipulier-Gelenkkopf es (116) eine 
sich zumindest teilweise uber den Umfang erstreckende Mar- 
kierung, insbesondere Kerbe (122), Nut oder dgl . aufweist, 
die sich innerhalb einer Ebene erstreckt, die entweder 
senkrecht oder in einem vorbestimmten Winkel zur Gelenk- 
kopf-Mittenachse (127) liegt. 

Hilfsmittel nach Anspruch 1, 

dadurch gekennzeichnet, daft 
als Mittel zur Ausrichtung der Manipulierpf anne (20) im 
Acetabulum (12) eine sich in einer Ebene senkrecht zur Ge- 
lenkkopf-Mittenachse (127) erstreckende Umf angsschulter 
(222) in Verbindung mit einer sich schrag zur Gelenkkopf- 
Mittenachse (127) erstreckenden Aufnahme fur den Hals 



(121) einer Manipulierraspel (126) client, dessen Langsach- 
se sich parallel zur Schenkelhalsachse (123) erstreckt. 

Hilf smittel nach einem der Anspruche 1 bis 3 und/oder 16 
bis 18, 

dadurch gekennzeichnet, dafi 
als Einrichtung zum Festhalten der ausgerichteten Lage der 
Manipulierpf anne (20) mindestens ein, insbesondere drei 
Fixierstabe (110, 111, 112) dient bzw. dienen, der bzw. 
die sich durch eine Haltevorrichtung (118) fur die Manipu- 
lierpfanne (20) hindurch erstreckt bzw. hindurch erstre- 
cken . 

Hilf smittel nach Anspruch 19, 

dadurch gekennzeichnet, dafi 
der bzw. die Fixierstabe (110, 111, 112) an den im Knochen 
verankerbaren Endabschnitten Schraubgewinde (29) aufwei- 
sen, so dafi sie in den Knochen (11) einschraubbar sind. 

Hilfsmittel nach Anspruch 19 oder 20, 
dadurch gekennzeichnet, dafi 
an der Haltevorrichtung (118) ein Fiihrungsstab (117) an- 
schliefibar ist so, dafi dieser sich etwa parallel zur Mani- 
pulierpf annen-Mittenachse (115) erstreckt . 

Hilfsmittel nach Anspruch 21, 
gekennzeichnet durch 

ein am Fiihrungsstab (117) an- oder auf steckbares Fuhrungs- 
element (118) fur eine Fraser-Antriebsachse (25) oder eine 
sich urn diese herum erstreckende Hiilse (26) sowie fur ein 
Pfannen-Einschlaginstrument (35), wobei durch das Fuh- 
rungselement (118) sichergestellt ist, dafi die Ausrichtung 
der Fraser-Antriebsachse (25) und des Pfannen- 
Einschlaginstruments (35) derjenigen der Manipulierpf anne 
(20) entspricht. 



* • 

- 25 - 



Hilfsmittel nach Anspruch 22, 

dadurch gekennzeichnet, daft 
das Fuhrungselement (118) eine an einem Bugel (131) oder 
dergleichen Verbindungselement angeordnete Hulse oder Hul- 
senhalfte (119) ist. 

Hilfsmittel nach Anspruch 23, 

dadurch gekennzeichnet, daft 
der Bugel (131) langenverstellbar ist. 

Verfahren zur Ausrichtung eines Knochenf rasers (28) und 
Einschlaginstruments (27) fur eine Huftpfanne (34) im Ace- 
tabulum (12), 

dadurch gekennzeichnet, daft 
zunachst eine Manipulierpf anne (20) mittels eines Manipu- 
lier-Gelenkkopfes (16) positioniert wird, urn dann diese 
Position mittels wenigstens eines im Knochen fixierbaren 
Fuhrungs- (17) oder Fixierstabes f estzuhalten, und dafi 
dann nach Entfernung der Manipulierpf anne (20) die Lage 
sowohl des Knochenf rasers (28) als auch des Einschlagin- 
struments (27) entweder am Fuhrungsstab (17) selbst oder 
an einem am wenigstens einen Fixierstab (17) angeordneten 
Halteeinrichtung (118) bef estigbaren Fuhrungsstab (117) 
orientiert wird. 




Zusammenfassung 

Hilfsmittel zur Implantation einer Hiif tgelenkendoprothese, mit 
5 einer Manipulierpf anne (20), einem Manipulier-Gelenkkopf (16) 
mit Mitteln (22) zur Ausrichtung der Manipulierpf anne (20) im 
Acetabulum (12), und einer Einrichtung zum Festhalten der aus- 
gerichteten Lage der Manipulierpf anne (20), wobei mittels die- 
ser Einrichtung dann ein Knochenf raser (28) und ein Einschlag- 
10 instrument (27) fur die Plazierung der Hiif tpf anne entsprechend 
ausrichtbar sind. 

J 

(Figur 4) 
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